




产品分类

A、同步带模组

特点: 根据客户需要定制长度，模组总长可达 6米；

可承载 5kg - 35 kg 不等；

重复定位精度<=0.05mm。

注：模组总长=有效行程+（250mm~400mm不等）

轻载:

1. CCM-W45A-05

截面：45*40mm

行程：50~3850mm

直度：<=0.03/300mm

弯扭：<=0.03/300mm

承载：0~50N

扭矩：0~3N.M

中载:

2. CCM-W40-10

截面：40*40mm

行程：50~3850mm

直度：<=0.03/300mm

弯扭：<=0.03/300mm

承载：0~100N

扭矩：0~3N.M



3. CCM-W45-15

截面：45*45mm

行程：50~5850mm

直度：<=0.03/300mm

弯扭：<=0.03/300mm

承载：0~150N

扭矩：0~3N.M

4. CCM-W50-20

截面：50*50mm

行程：50~5850mm

直度：<=0.03/300mm

弯扭：<=0.03/300mm

承载：0~200N

扭矩：0~4N.M

重载：

5. CCM-W60-30

截面：60*55mm

行程：50~5850mm

直度：<=0.03/300mm

弯扭：<=0.03/300mm

承载：0~300N

扭矩：0~4N.M



B、丝杆模组

共 1个系列，3种型号

特点: 固定长度; 承载 5kg；

重复定位精度<=0.02mm；

导程：2.5mm；

适用 42 步进电机

1. CCM-S35-50

截面：38*23mm

行程：50mm

直度：<=0.03/300mm

弯扭：<=0.03/300mm

承载：0-50N

扭矩：0~1N.M

2. CCM-S35-100

截面：38*23mm

行程：100mm

直度：<=0.03/300mm

弯扭：<=0.03/300mm

承载：0-50N

扭矩：0~1N.M



3. CCM-S35-150

截面：38*23mm

行程：150mm

直度：<=0.03/300mm

弯扭：<=0.03/300mm

承载：0-50N

扭矩：0~1N.M

常见结构及配置示例

1：一维单支单滑块

CCM标准模组*1 支

XY 连接件(地脚) *2 个

直连模式：电机笼/板*1 个，联轴器*1 个

或（变速模式：变速板*1 个，变速轮套件 1*套)

-------------------------------------------------------------------------------

2：一维单支双滑块

CCM标准模组*1 支

另加滑块*1 个

XY 连接件(地脚) *2 个

直连模式：电机笼/板*1 个，联轴器*1 个

或（变速模式：变速板*1 个，变速轮套件 1*套)

-------------------------------------------------------------------------------



3：一维双轨同步结构

CCM标准模组*2 支

XY 连接件(地脚) *4 个

直径 12mm传动轴*1 个

联轴器 12-12*2 个

直连模式：电机笼/板*1 个，联轴器*1 个

或（变速模式：变速板*1 个，变速轮套件 1*套)

-------------------------------------------------------------------------------

4：一维双轨双滑块同步结构

CCM标准模组*2 支

XY 连接件(地脚) *4 个

直径 12mm传动轴*1 个

联轴器 12-12*2 个

附加滑块*2 个

直连模式：电机笼/板*1 个，联轴器*1 个

或（变速模式：变速板*1 个，变速轮套件 1*套)

-------------------------------------------------------------------------------



5：一维双轨并立结构

CCM标准模组*2 支

XY 连接件(地脚) *4 个

联轴器 12-12*2 个

直连模式：电机笼/板*1 个，联轴器*1 个

或（变速模式：变速板*1 个，变速轮套件 1*套)

-------------------------------------------------------------------------------

6：二维 XY十字卧式结构

CCM标准模组*2 支

XY 连接件(地脚) *3 个

直连模式：电机笼/板*2 个，联轴器*2 个

或（变速模式：变速板*2 个，变速轮套件 2*套)

-------------------------------------------------------------------------------

7：二维 XY十字侧立结构

CCM标准模组*2 支

L 连接板 *1 个

XY 连接件(地脚) *2 个

直连模式：电机笼/板*2 个，联轴器*2 个

或（变速模式：变速板*2 个，变速轮套件 2*套)

-------------------------------------------------------------------------------



8：二维 XY工字卧式结构

CCM标准模组*3 支

直径 12mm传动轴*1 个

XY 连接件(地脚) *6 个

联轴器 12-12*2 个

直连模式：电机笼/板*2 个，联轴器*2 个

或（变速模式：变速板*2 个，变速轮套件 2*套)

-------------------------------------------------------------------------------

9：二维 XY工字 X轴双滑块结构

CCM标准模组*3 支

直径 12mm传动轴*1 个

XY 连接件(地脚) *6 个

附加滑块*1 个

联轴器 12-12*2 个

直连模式：电机笼/板*2 个，联轴器*2 个

或（变速模式：变速板*2 个，变速轮套件 2*套)

-------------------------------------------------------------------------------



10：二维 XY工字侧立结构

CCM标准模组*3 支

直径 12mm传动轴*1 个

XY 连接件(地脚) *4 个

L 连接板 *2 个

联轴器 12-12*2 个

直连模式：电机笼/板*2 个，联轴器*2 个

或（变速模式：变速板*2 个，变速轮套件 2*套)

-------------------------------------------------------------------------------

11：三维 XYZ 同步带侧立结构

CCM标准模组*4 支

直径 12mm传动轴*1 个

XY 连接件(地脚) *4 个

T 连接件*1 个

L 型连接件*2 个

联轴器 12-12*2 个

直连模式：电机笼/板*3 个，联轴器*3 个

或（变速模式：变速板*3 个，变速轮套件 3*套)

-------------------------------------------------------------------------------



12：二维 XYY 干字卧式结构

CCM标准模组*3 支

XY 连接件(地脚) *4 个

T 型连接板(地脚) *2 个

联轴器 12-12*2 个

直连模式：电机笼/板*2 个，联轴器*2 个

或（变速模式：变速板*2 个，变速轮套件 2*套)

-------------------------------------------------------------------------------

13：二维 XYY 干字侧立结构

CCM标准模组*3 支

XY 连接件(地脚) *4 个

L 型连接板 *2 个

联轴器 12-12*1 个

直连模式：电机笼/板*2 个，联轴器*2 个

或（变速模式：变速板*2 个，变速轮套件 2*套)

-------------------------------------------------------------------------------



14：三维干字侧立悬臂 Z轴

CCM标准模组*4 支

XY 连接件(地脚) *4 个

T 连接件*1 个

L 型连接件*2 个

联轴器 12-12*2 个

直连模式：电机笼/板*3 个，联轴器*3 个

或（变速模式：变速板*3 个，变速轮套件 3*套)

-------------------------------------------------------------------------------

15：二维 XYY 中字卧式结构

CCM标准模组*3 支

XY 连接件(地脚) *4 个

T 型连接板(地脚) *2 个

直径 12mm传动轴*2 个

联轴器 12-12*2 个

直连模式：电机笼/板*2 个，联轴器*2 个

或（变速模式：变速板*2 个，变速轮套件 2*套)

-------------------------------------------------------------------------------



16：二维 XYY 中字侧立结构

CCM标准模组*3 支

XY 连接件(地脚) *4 个

直径 12mm传动轴*2 个

L 型连接板 *2 个

联轴器 12-12*2 个

直连模式：电机笼/板*2 个，联轴器*2 个

或（变速模式：变速板*2 个，变速轮套件 2*套)

-------------------------------------------------------------------------------

17：XZ 轴 X轴悬臂结构

CCM标准模组*2 支

XY 连接件(地脚) *2 个

三角架 1*个

直连模式：电机笼/板*2 个，联轴器*2 个

或（变速模式：变速板*2 个，变速轮套件 2*套)

-------------------------------------------------------------------------------



18：二维井字结构

CCM标准模组*4 支

XY 连接件(地脚) *4 个

T 型连接板(地脚) *4 个

直径 12mm传动轴*2 个

联轴器 12-12*4 个

直连模式：电机笼/板*2 个，联轴器*2 个

或（变速模式：变速板*2 个，变速轮套件 2*套)

-------------------------------------------------------------------------------

19：二维井字双滑块结构

CCM标准模组*4 支

XY 连接件(地脚) *4 个

T 型连接板(地脚) *4 个

附加滑块*4 个

直径 12mm传动轴*2 个

联轴器 12-12*4 个

直连模式：电机笼/板*2 个，联轴器*2 个

或（变速模式：变速板*2 个，变速轮套件 2*套)

-------------------------------------------------------------------------------



20：三维单 X轴双 Y轴双 Z轴结构

CCM标准模组*5 支

直径 12mm传动轴*2 个

XY 连接件(地脚) *4 个

T 连接件*2 个

附加滑块*2 个

三角架*2 个

联轴器 12-12*4 个

直连模式：电机笼/板*3 个，联轴器*3 个

或（变速模式：变速板*3 个，变速轮套件 3*套)

-------------------------------------------------------------------------------

21：三维双 X轴双 Y轴单 Z轴结构

CCM标准模组*5 支

直径 12mm传动轴*1 个

XY 连接件(地脚) *4 个

T 连接件*2 个

附加滑块*2 个

三角架*2 个

联轴器 12-12*4 个

直连模式：电机笼/板*3 个，联轴器*3 个

或（变速模式：变速板*3 个，变速轮套件 3*套)

-------------------------------------------------------------------------------



22：三维单 X轴双 Y轴单 Z轴结构

CCM标准模组*4 支

直径 12mm传动轴*1 个

XY 连接件(地脚) *4 个

T 连接件*1 个

附加滑块*2 个

三角架*2 个

联轴器 12-12*2 个

直连模式：电机笼/板*3 个，联轴器*3 个

或（变速模式：变速板*3 个，变速轮套件 3*套)

-------------------------------------------------------------------------------

23：三维单 X轴双 Y轴单 Z轴结构

CCM标准模组*3 支

直径 12mm传动轴*1 个

XY 连接件(地脚) *4 个

附加滑块*2 个

三角架*2 个

联轴器 12-12*2 个

直连模式：电机笼/板*2 个，联轴器*2 个

或（变速模式：变速板*3 个，变速轮套件 3*套)

-------------------------------------------------------------------------------



24：三维 XYZ 丝杆侧立结构

CCM标准模组*3 支

CCM丝杆模组*1 支

直径 12mm传动轴*1 个

XY 连接件(地脚) *4 个

T 连接件*1 个

L 型连接件*2 个

联轴器 12-12*2 个

直连模式：电机笼/板*3 个，联轴器*3 个

或（变速模式：变速板*3 个，变速轮套件 3*套)

-------------------------------------------------------------------------------

25：三维 XYZ 铝材支架结构

CCM标准模组*3 支

特定小 T连接件*4 个

T连接件*1 个

铝材支架*1 个

直连模式：电机笼/板*3 个，联轴器*3 个

或（变速模式：变速板*3 个，变速轮套件 3*套)

-------------------------------------------------------------------------------



26：三维 XY双 Z轴铝材支架结构

CCM标准模组*4 支

特定小 T连接件*2 个

T连接件*2 个

侧面支撑板*6 个

铝材支架*1 个

直连模式：电机笼/板*3 个，联轴器*3 个

或（变速模式：变速板*3 个，变速轮套件 3*套)

-------------------------------------------------------------------------------

出轴形式

电机区位
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